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ll LASER SCANNER 3D è uno strumento elettronico che ci fornisce
le coordinate spaziali di una nuvola di punti appartenenti all'oggetto
del rilievo.
Il rilievo laser scanner costituisce oggi la metodologia più precisa per
il rilievo di una architettura, soprattutto se particolarmente
complessa, grazie alla elevata velocità di acquisizione e alla notevole
quantità di informazioni raccolte.
Dalla nuvola dei punti sono facilmente estraibili, grazie a software
dedicati, elaborati 2D quali piante, sezioni e prospetti, potendo
valutare dettagliatamente tutti gli elementi fondamentali per
interventi di ristrutturazione o restauro architettonico.

Tecniche di rilievo dell’edificazione esistente :

https://it.wikipedia.org/wiki/Coordinate_spaziali
https://it.wikipedia.org/wiki/Nuvola_di_punti


Il FOTORADDRIZZAMENTO è una tecnica che permette di modificare una fotografia generica in modo da simulare lo
scatto con il piano della fotocamera parallelo ad un piano di riferimento scelto nella foto stessa (chiamato fotopiano di
raddrizzamento).
L’immagine raddrizzata corrisponde ad un prospetto quando l’oggetto è planare. Per oggetti, tipicamente quelli
architettonici, composti da diversi piani tra loro paralleli sarà necessario scalare differentemente le porzioni giacenti sui
vari piani usando misure note a priori.



Una ORTOFOTO è una 
rappresentazione in proiezione 
ortogonale  di una fotografia 
che è stata geometricamente 
corretta (ha subito un 
procedimento di ortorettifica
cioè sono state eliminate le 
deformazioni coniche e 
prospettiche create 
dall’obiettivo della macchina 
fotografica) e georeferenziata 
(è stata inserita in un sistema 
di coordinate spaziali che ne 
permettono il corretto 
posizionamento nella 
cartografia e consentono di 
misurare quanto fotografato. 
L’ortofoto può essere ottenuta 
anche come immagine 
bidimensionale da una nuvola 
di punti tridimensionale.



Breve storia della villa






